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Instrukcja instalacji i obstugi regulatora
RX910-SMART

BEZPIECZENSTWO PRZEDE WSZYSTKIM !

Regulator moze zosta¢ zainstalowany wytgcznie przez wykwalifikowany personel,
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami.

Nie wolno instalowaé i uzytkowaé regulatora w instalacji z niesprawnym systemem
zabezpieczen przewidzianym obowigzujgcymi przepisami i normami.

Nie wolno instalowac i uzytkowac regulatora posiadajgcego jakiekolwiek uszkodzenia
mechaniczne - niebezpieczenstwo zagrozenia zdrowia i zycia !

Wszelkich napraw moze dokonywac wytacznie serwis producenta lub upowazniony
punkt serwisowy. Proby napraw przez osoby nieupowaznione powodujg utrate
uprawnien wynikajacych z gwarancji.

> [> > >

JAK POSLUGIWAC SIE INSTRUKCJA

Instrukcja zawiera informacje przeznaczone dla instalatora, uzytkownika sterownika i serwisu.
Uzytkownik sam decyduje, jak gteboko chce poznal urzadzenie i ktére z jego funkcji bedzie
wykorzystywat.

Rozdziaty, ktére Uzytkownik moze poming¢ (przeznaczone gidwnie dla instalatora i serwisu)
poprzedzone sg symbolem .—_.55.

Funkcje zarezerwowane wylgcznie dla instalatora i serwisu, ktérych uruchomienie wymaga
przejscia do trybu SERWIS poprzedzone sg symbolem .

Miejsca, na ktore nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage sg wypunktowane symbolem @g {

Odwotanie do innych miejsc w instrukcji, gdzie omawiana funkcja jest opisana szerzej, poprzedzane

jest symbolem .

Niektére fachowe terminy cieptownicze sg objasnione w zamieszczonym na konhcu instrukciji
Stowniczku.
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PULPIT

Regulator ma podswietlany wyswietlacz LCD 4x16 znakdw oraz klawiature sktadajaca sie z 6
przyciskow.

Duza pojemnosc¢ wyswietlacza oraz intuicyjny system menu pozwalajg wiekszosci uzytkownikow, po
zapoznaniu sie z instrukcjg obstugiwaé urzgdzenie bez siegania po nia.

dioda sygnalizujaca

stan regulatora — S cokét montazowy
- a/
® przetaczniki
G’Fm"! konfiguracii
pod zaslepka
T T
NSTEewy coY A
Program €01 4 D
Nastawy CO2 <
= =
wromz -

przetacznik wyboru
rodzaju pracy
(Automatyka/Reka)

Nacisniecie przycisku potwierdzane jest sygnatem dzwiekowym (buzzer).
Dioda w lewym gdérnym rogu pulpitu sygnalizuje wynik autotestu oraz tryb pracy
(UZYTKOWNIK/SERWIS) zgodnie z opisem w tabeli:

kolor zielony kolor czerwony
$wiecenie ciagte | regulator sprawny, awaria,

tryb ,UZYTKOWNIK” tryb ,UZYTKOWNIK”
pulsowanie regulator sprawny, awaria,

tryb ,SERWIS” tryb ,SERWIS”

Pod zaslepka w prawym gornym rogu pulpitu znajduje sie 8 dwupozycyjnych przetgcznikow
stuzgcych do konfiguracji regulatora.
Przetacznik w dolnej czesci pulpitu umozliwia przejscie do recznego sterowania instalacja.

= KONFIGURACJA REGULATORA

Konfiguracja regulatora polega na ustawieniu przetacznikéw znajdujgcych sie pod zaslepka w
prawym gornym rogu pulpitu w odpowiednich potozeniach.

Dzwignia przetacznika przesunieta do goéry oznacza stan ON. Dzwignia przetacznika przesunieta w
dot oznacza stan OFF.

Potozenie przetacznikdw mozna zmienia¢ przy uzyciu matego wkretaka lub dtugopisu.
Funkcje poszczegdlnych przetacznikow opisuje tabela:

Przetaczn | Funkcja Uwagi

ik

S1, S2 zakodowany binarnie numer 0 - regulator nadrzedny
regulatora dla potrzeb MASTER,
komunikacji 1, 2, 3 - regulator podrzedny
(ON=1, OFF=0) SLAVE1, 2, 3

S3, S4 zakodowany binarnie numer

wybranego ukfadu
technologicznego

S5 OFF - palnik 1-stopniowy, stan przetacznika S5 jest
ON - palnik 2-stopniowy. ignorowany, jezeli S8=0OFF
S6 OFF - nie ma podgrzewacza
Cwu,
ON - jest podgrzewacz CWU.
S7 OFF - nie ma kontroli powrotu, stan przetacznika S7 jest
ON - jest kontrola powrotu ignorowany, jezeli S8=0OFF
S8 OFF - brak kotta (inne zrodto przy S8=0OFF regulator nie
ciepta), mierzy temperatury kotta i
ON - kociot (sterowalne zrodto powrotu
ciepta)
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Przetaczniki S1 i S2 okreslajg status i numer regulatora dla potrzeb komunikacji. W przypadku, gdy

regulator pracuje bez komunikacji, nastawy przetagcznikéw S1 i S2 nie majg znaczenia. Dla
porzadku mozna ustawi¢ S1=0OFF, S2=0FF.

Przetaczniki S3 i S4 okreslajg numer ukfadu technologicznego, ktérym regulator bedzie sterowat.
Wybra¢ mozna jeden z ponizszych uktaddw:

wkiad L0 '-.ue-é.'I.:IEJ
(0RER000 -
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ukdad L1

ktad U2 Twe1/ZdS1  Twe2/ZdS2
uON 2 o o
HOBRO000
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gzew
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Pozostate przetaczniki uzupetniajg informacje o wybranym uktadzie technologicznym.
Funkcje przetgcznikéw S5 i S6 opisane w tabeli nie wymagajg komentarza.

Przetacznik S7 okresla, czy w uktadzie jest kontrolowana temperatura powrotu.

Przy S7=0ON regulator mierzy temperature powrotu i w uktadach U0, U1 i U2 steruje pompg
podmieszania. Pompa ta umozliwia regulacje temperatury wody powracajacej do kotta.

Jezeli S7=0FF, regulator nie mierzy temperatury powrotu i mozna zrezygnowa¢ z montazu czujnika
Tpow.

I-.--.-l Wiecej o funkcji ochrony kotta w punkcie PARAMETRY - Priorytet ochrony kotta.

Przetacznik S8 okresla, czy regulator steruje kottem (S8=0ON) czy tez nie (S8=0FF). Drugi
przypadek moze dotyczy¢ sytuacji, gdy zrodtem ciepta dla instalacji CO/CWU jest oddalona
kottownia, ktdrg regulator nie steruje lub wymiennik zasilany z sieci cieplnej. Nastawa S8=0FF
moze réwniez dotyczy¢ sytuacji, gdy zrodtem ciepta jest np. kociot na wegiel, stome, pompa ciepta
lub inne, niekonwencjonalne zrédto.

Jezeli S8 =OFF, nastawy przetgcznikéw S5 i S7 nie majg znaczenia. Ponadto regulator nie mierzy
temperatury kotta i powrotu.

@ Kazda zmiana potozenia przetgcznikdw powoduje reset regulatora i ustawienie wartosci
poczatkowych parametréw dla wybranej konfigurac;ji.

= CHARAKTERYSTYKA CZUJNIKOW

Regulator ma 10 wej$¢ pomiarowych przystosowanych do wspétpracy z czujnikami KTY81-210.
Zakres pomiaréw wynosi od -29°C do 95°C. Ponizsza tabela przedstawia charakterystyke elementu
pomiarowego.

Temperatura | Rezystancja Temperatura | Rezystancja
(<) @) (°C) Q)
-40 1136 60 2590
-30 1250 70 2780
-20 1372 80 2978
-10 1500 90 3182
0 1634 100 3392
10 1774 110 3593
20 1922 120 3800
25 2000 125 3904
30 2078 130 4005
40 2240 140 4180
50 2410 150 4306

Wszystkie czujniki majg ten sam element pomiarowy.

== CZUJNIK TEMPERATURY ZEWNETRZNEJ CTO

Czujnik temperatury zewnetrznej typu CTO znajduje sie w
L hermetycznej puszce (IP65) z dtawikiem PG7 mocowanej do Sciany
zewnetrznej budynku. Wymiary puszki (mm): 65x65x57. Wkrety i
kotki rozporowe dostarczane sg wraz z czujnikiem. Czujnik powinien
by¢ umieszczany na Scianie potnocnej lub pétnocno-zachodniej na
wysokosci ok. 2,5m nad gruntem.
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@Nie nalezy instalowaé tego czujnika na kominach, nad otworami z ktérych wydostaje sie
powietrze z wnetrza budynku (okna, drzwi, otwory wentylacyjne) i w miejscach, w ktérych bytby
narazony na mechaniczne uszkodzenia. Czujnik nalezy montowac dtawikiem (przepustem
kabla) w dot.

@ W uktadzie kilku wspotpracujacych regulatoréw czujnik temperatury zewnetrznej mozna
zainstalowac tylko dla regulatora nadrzednego lub dla kazdego z regulatoréw. W pierwszym
przypadku pomiar temperatury zostanie przekazany regulatorom podrzednym przez facze
komunikacyjne. W drugim przypadku wynik pomiaru wtasnego czujnika ma priorytet nad
pomiarem przekazanym.

= CZUJNIK ZANURZENIOWY CTZ

Czujnik zanurzeniowy CTZ przeznaczony jest do instalacji w pochwie
kotta (jako czujnik temperatury kotta Tkot) lub zasobnika CW (jako
czujnik temperatury cieptej wody Tcwu). Czujnik dostarczany jest z
przewodem o dtugosci 1,5m.

Po instalacji czujnika CTZ pochwe pomiarowa nalezy zalaé
olejem transformatorowym.

= CZUJNIK PRZYLGOWY CTP

Czujnik przylgowy CTP instaluje sie na rurze stalowej lub miedzianej
opaska o $rednicy dostosowanej do Srednicy rury. Rure w miejscu
instalacji czujnika przylgowego nalezy oczysci¢ z farby i posmarowac
pastg silikonowg, a po zakonczeniu instalacji zaizolowaé cieplnie.
Czujniki przylgowe dostarczane sg bez opaski zaciskowe;.

@ Nie zaleca sie stosowania czujnikéw CTP na rurach o srednicy wiekszej od 5/4” (32mm). Przy
stosowaniu czujnika CTP do pomiaru temperatury kotta nalezy go montowac jak najblizej kotta.

@ Do mocowania czujnikow CTP nalezy stosowac wytacznie opaski stalowe. Niedopuszczalne jest
mocowanie tych czujnikow plastikowymi opaskami kablowymi.

= CZUJNIK WEWNETRZNY CTI-02

Czujnik temperatury wewnetrznej znajduje sie w puszce o wymiarach

f (mm) 72x72x20 mocowanej do Sciany wewnetrznej dwoma wkretami
na kotki rozporowe. Wkrety i kotki dostarczane sg wraz z czujnikiem.
Czujnik temperatury wewnetrznej nalezy montowaé na Scianie
wewnetrznej, z dala od grzejnikéw i innych zrédet ciepta oraz w
miejscu nie narazonym na przeciggi. Z instalacji tego czujnika nalezy
zrezygnowac w przypadku, gdy brak jest pomieszczenia wzorcowego

@ (dom wielorodzinny, biurowiec).

@ Od regulatora do czujnika CTI-02 warto poprowadzi¢ przewdd tréjzytowy. W przysztosci bedzie
mozna fatwo zamienié¢ ten czujnik na czujnik wewnetrzny z zadajnikiem typu CTI-S-02.
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= CZUJNIKI INSTALACYJNE CTG

Czujniki instalacyjne CTG majg mosiezne obudowy z gwintem 1/2”
oraz hermetyczng, itamidowg gtowice MA z dtawikiem PG9.
Standardowe dtugosci tulei pomiarowych:

m 45mm (CTG45),

m 150mm (CTG150).

Montaz czujnika instalacyjnego typu CTG wymaga wspawania mufy 1/2" lub zainstalowania tréjnika
z gatazka 1/2". Czujniki CTG moga by¢ montowane "na pakuty" albo z uszczelka, w pozycji
pionowej lub odchylonej od pionu o nie wiecej niz 45°.

= CZUJNIK WEWNETRZNY ZE ZDALNYM STEROWANIEM CTI-S-02

Czujnik temperatury wewnetrznej ze zdalnym sterowaniem znajduje

[ — sie w puszce o wymiarach (mm) 72x72x20 z pokrettem.

/FT:\\\ Czujnik ten wumozliwia zdalne obnizenie Ilub podwyzszenie
¥/ A temperatury w pomieszczeniu w stosunku do zaprogramowane;.
| (" F Zakres mozliwych zmian wynosi od -4°C do +4°C. Nastawe

LY y zdalnego sterowania mozna odczyta¢ na ekranie regulatora.

% ()] Czujnik CTI-S-02 taczy sie z regulatorem przewodem tréjzytowym.

Miejsce montazu nalezy wybra¢ tak jak dla czujnika CTI-02.

@ Mozliwos¢ zdalnego podwyzszenia lub obnizenia powinna by¢ uzywana dla uzyskania
chwilowych zmian temperatury wewnetrznej (np. przy subiektywnym odczuwaniu chtodu lub
nadmiernego ciepta). Zasadnicze znaczenie dla regulacji ma wtasciwie dobrana krzywa grzania
oraz aktywny program regulacji CO.

WYPOSAZENIE REGULATORA

Standardowe wyposazenie regulatora obejmuje instrukcje obstugi i karte gwarancyjna.

Pozostate elementy wyposazenia, w tym ztgcza, czujniki i kable komunikacyjne, dostarczane sg
zgodnie ze specyfikacjg na zamdwieniu.

ll!' Specyfikacje i opis kabli komunikacyjnych zawiera punkt INTERFEJS KOMUNIKACYJNY.
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== MONTAZ

Obudowa regulatora ma charakter uniwersalny i przeznaczona jest do montazu:
m tablicowego, w tym w panelach sterujgcych kottéw,

m nasciennego (z wykorzystaniem cokotu),

m na szynie DIN (z wykorzystaniem cokotu).

Parametry istotne przy zabudowie tablicowe;j:

wymiary otworu: 138x92mm,
gtebokos¢ zabudowy:  min 90mm,
grubosé¢ tablicy: max 3,5mm.

Do zamocowania regulatora w tablicy stuzg 2 wysuwane zaczepy, widoczne w prawym dolnym i
lewym gérnym narozniku ptyty czotowej.

Standardowe wymiary obudowy umozliwiajg montaz regulatora w panelach sterowniczych kottéw
wielu producentow.

Montaz na Scianie wymaga zastosowania cokotu montazowego RX910-BAZA. Cokét przykreca sie
do Sciany 4 wkretami. Po przytgczeniu przewoddw obiektowych do zaciskéw cokotu, regulator
wciska sie w cokot.

@ Przed wtozeniem i wyjeciem regulatora z cokotu montazowego nalezy wylgczy¢ zasilanie. W
czasie wyjmowania regulatora z cokotu nalezy zachowal szczegdlng ostroznos¢. Zbytnie
przechylanie regulatora przy wyjmowaniu z cokotu moze doprowadzi¢ do uszkodzenia meskiej
czesci ztacza.

Cokot moze by¢ réwniez montowany na szynie DIN. Do tego celu stuzy specjalny zaczep cokotu.

== POLACZENIA ELEKTRYCZNE

@ Montaz regulatora nalezy powierzy¢ firmie instalacyjnej lub wykwalifikowanemu
elektrykowi. Samodzielne wykonywanie potaczen elektrycznych grozi porazeniem lub
uszkodzeniem regulatora nie podlegajacym gwarancji.

W zaleznos$ci od wybranego uktadu technologicznego oraz sposobu montazu regulatora nalezy
stosowac sie do jednego ze schematow potgczen elektrycznych przedstawionych na sgsiednich
stronach.

Skroty uzyte na schematach:

N - biegun neutralny zasilania sieciowego 230V/50Hz,

L - zasilanie czesci elektronicznej regulatora (faza zasilania sieciowego 230V/50Hz),

L’ - zasilanie urzadzen wykonawczych pomp, sitownikow (faza zasilania sieciowego 230V/50Hz),
Tzew - czujnik temperatury zewnetrznej,

Tkot - czujnik temperatury kotta,

Twi1, Twi2 - czujniki temp. wody instalacyjnej w obwodach CO1 i CO2,

Twe1, Twe2 - czujniki temperatury wewnetrznej w obwodach CO1 i CO2,

2dS1, ZdS2 - zdalne sterowanie dla obwodéw CO1 i CO2 (zintegrowane z czujnikiem Twe),
Tcwu - czujnik temperatury wody w zasobniku CWU,

Tpow - czujnik temperatury powrotu.

Dtugos$¢ przwoddw czujnikdw nie powinna przekraczac:
B 60m przy przekroju przewodu miedzianego 2x0.35 mm2,
B 140m przy przekroju przewodu miedzianego 2x0.5 mm2,

@ Przewody czujnikéw powinny by¢ uktadane w odlegtosci min. 30cm od przewodow
energetycznych. Niedopuszczalne jest prowadzenie wszystkich przewoddw (czujnikowych i
zasilania urzadzen) w jednej wigzce.
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Schemat potaczen elektrycznych - uktad U0
(montaz tablicowy - widok ztacz na tylnej Scianie
regulatora)
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Schemat potaczen elektrycznych - uktad U0
(montaz w cokole - widok ztgcz cokotu
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Schemat potaczen elektrycznych - uktad U1
(montaz tablicowy - widok ztacz na tylnej Scianie
regulatora)
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Schemat potaczen elektrycznych - ukfad U2
(montaz tablicowy - widok ztacz na tylnej Scianie

Schemat potaczen elektrycznych - ukfad U2
(montaz w cokole - widok ztgcz cokotu

regulatora) montazowego)
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Schemat potaczen elektrycznych - uktad U3 Schemat potaczen elektrycznych - uktad U3
(montaz tablicowy - widok ztacz na tylnej Scianie (montaz w cokole - widok ztgcz cokotu
regulatora) montazowego)
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Przy taczeniu przewodow obiektowych do zaciskow nalezy zawsze kierowac sie numerami
zaciskow a nie kolejnoscig urzadzen i czujnikdéw. Szczegdlnie uwaznie nalezy podigczaé
przewody zasilania.

@ Zasilanie czesci elektronicznej regulatora (L) i obwoddéw wykonawczych (L’) zostato rozdzielone
po to, zeby mozna byto je oddzielnie zabezpieczy¢ (jak na ponizszym rysunku):

sieC N WT1 2
230V/50Hz L T — 13
e I

WT2

WT1 - wkiladka topikowa zabezpieczajgca regulator,
WT2 - wkitadka topikowa zabezpieczajgca obwody
wykonawcze.

Wkiadka WT1 powinna mie¢ wartos¢ 250mA, wartos¢ WT2 powinna by¢ najblizsza sumie
praddéw pobieranych przez urzadzenia zasilane z regulatora (pompy, sitowniki).

W najprostszym przypadku zasilanie mozna doprowadzi¢ do zacisku 17 i potaczy¢ zacisk 17 z
zaciskiem 18 jak na rysunku:

siec N
230V/50Hz L

8L|LL|9L

@ Obwdd zasilania regulatora powinien by¢ zabezpieczony oddzielnym wytgcznikiem
instalacyjnym typu S191. Umozliwia to, oprocz funkcji zabezpieczajacej, tatwe wytaczenie
zasilania regulatora.

Cokét RX910-BAZA oprécz zaciskdw widocznych na schematach ma listwe zaciskéw N i listwe
zaciskow PE:
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Przewody N zasilania i urzadzen (najczesciej w kolorze niebieskim) nalezy taczyé do listwy N.
Przewody PE zasilania i urzadzen (najczesciej w kolorze zétto-zielonym) nalezy taczyé¢ do listwy PE.
Przy montazu tablicowym przewody N zasilania i urzadzen nalezy taczy¢ z listwg zaciskowg N szafy
sterowniczej lub pulpitu kottowego. Podobnie przewody PE zasilania i urzadzen nalezy taczy¢ z
listwg zaciskowg PE szafy sterowniczej lub pulpitu kottowego.

Przewody czujnikéw lub przewody energetyczne ( zasilanie regulatora, przewody sterujace
urzadzeniami ) nie mogq tworzy¢é wokot regulatora petli.

@ Jezeli producent kotta nie przewidziat mozliwosci zewnetrznego sterowania palnikiem, zaciski
26, 27 regulatora (sterowanie | stopniem palnika) nalezy wtaczy¢ w szereg z termostatem
regulacyjnym kotta.

OBSLUGA

Zmiana ustawien przetgcznikéw konfiguracyjnych powoduje reset regulatora i nadanie wszystkim
parametrom wartosci poczatkowych, w szczegolnosci ustawiany jest dzien tygodnia Pn i godzina
00:00. Po wigczeniu zasilania wyswietlany jest ekran gtéwny:

0 4 8 12 16 20 24
Pn 00:00 Zima(A)
CO1 (Tyg)

CO02 (Tyg)

CWU (Tyg) Menu

W gérnym wierszu ekranu wyswietlany jest biezacy dzien tygodnia:

Pn poniedziatek,
Wt wtorek,

Sr sroda,

Cz czwartek,

Pt piatek,

So sobota,

Ni niedziela,

godzina oraz tryb pracy (Lato lub Zima). Litera w nawiasie sygnalizuje sposéb wyboru trybu (R -
tryb wybrany recznie, A - tryb wybrany automatycznie, * - ochrona przed mrozem).

I!-.-l Wiecej o trybie pracy w punkcie ZEGAR | TRYB - Tryb.

Kolejne trzy wiersze informujg o tym, jaki program jest aktywny w poszczegdélnych obwodach
regulacji: Tyg - tygodniowy, Fer - ferie, Ada - adaptacja (tylko dla obwodéw CO), Dez - dezynfekcja
(tylko dla obwodu CWU). Lista obwoddéw zalezy od wybranej konfiguracji.

Napis Menu pulsuje. Naci$niecie przycisku [OK" spowoduje wy$wietlenie menu regulatora.
Pozostate przyciski sg nieaktywne.
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MENU

Po naci$nieciu przycisku [OK] podczas wyswietlania ekranu gtéwnego wyswietlane jest menu
regulatora:

0 4 8 12 16 20 24
Temperatury
Nastawy COl
Program COl
Nastawy CO2 ¥

Regulator dopasowuje zawarto$s¢ menu do ustawionej przetgcznikami konfiguracji. Np. jezeli
wybrano uktad UO lub U1, na ekranach nie beda sie pojawiaty informacje dotyczace obwodu CO2.
Na zawarto$¢ menu ma tez wptyw tryb pracy: UZYTKOWNIK lub SERWIS.

@ Elementy obecne w menu wytgcznie w trybie SERWIS poprzedzone sg symbolem @__H'

l-.-!l Sposéb przejécia do trybu SERWIS opisano w punkcie PRZEJSCIE DO TRYBU SERWIS.

Ponizsza lista zawiera wszystkie mozliwe pozycje menu regulatora:
Temperatury

Nastawy CO1

Program CO1

Nastawy CO2

Program CO2

Nastawy CWU

Program CWU

Zegari tryb

Diagnostyka

Test
Parametry CO/CW
n ©=H' Parametry kotta

Aktywny element pulsuje. Strzatka w prawym gérnym lub dolnym rogu ekranu informuje, ze poza
ekranem jest jeszcze conajmniej jeden element menu, odpowiednio ponad pierwszym lub pod
ostatnim elementem menu widocznym na ekranie.

Naciskajac przyciski strzatek 0., "7 mozna zmieniaé aktywny element menu i ,przewija¢”
elementy menu na ekranie (scroll).

Nacigniecie przycisku [ESC spowoduje powrét do ekranu gtéwnego. Naciéniecie przycisku [OK]
spowoduje uruchomienie funkcji zwigzanej z aktywnym elementem menu. Ponizej opisano funkcje
poszczegodlnych elementéw menu.

TEMPERATURY

Uruchomienie funkcji Temperatury powoduje wyswietlenie ekranu:

0 4 8 12 16 20 24
Tzew:-12.57C
Twel: 19.9°C
7dS1: ----°C
Twe2: 18.1°C ¥

Zawarto$¢ listy temperatur zalezy od konfiguraciji i trybu pracy regulatora (tryp UZYTKOWNIK lub
SERWIS).

Petna lista temperatur zawiera:
Tzew - zmierzona temperatura zewnetrzna,
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Tsrk - $rednia krotkoterminowa temperatury zewnetrznej E@=H')
)7

Tsrd - $rednia dlugoterminowa temperatury zewnetrzne;j (
Twe1l - zmierzona temperatura wewnetrzna COf1,

ZdS1 - nastawa zdalnego sterowania CO1,

Twe2 - zmierzona temperatura wewnetrzna CO2,

Z2dS2 - nastawa zdalnego sterowania CO2,

Twi1 - zmierzona temperatura wody instalacyjnej CO1,
Twi2 - zmierzona temperatura wody instalacyjnej CO2,
Tcwu - zmierzona temperatura cieptej wody w zasobniku,
Tkot - zmierzona temperatura kotta

Tpow - zmierzona temperatura powrotu.

W wierszu kazdej z temperatur (oprocz temperatur wewnetrznych i nastaw zadajnikéw) moze
pojawi¢ sie litera R lub Z. Litera R oznacza przerwe w torze pomiarowym (rozwarcie), litera Z
oznacza zwarcie toru pomiarowego. Pozwala to zidentyfikowa¢ przyczyne awarii torow
pomiarowych sygnalizowang w diagnostyce oraz czerwonym kolorem diody.

Temperatura Tsrk jest Srednig temperaturg zewnetrzna z ostatnich 160 minut - srednia
krotkoterminowa. Srednia ta jest uzywana do obliczen zwigzanych z regulacjg pogodowa,

Temperatura Tsrd jest Srednig temperaturg zewnetrzng z ostatnich 42 godzin - Srednia
dlugoterminowa. Srednia ta jest uzywana do automatycznej zmiany trybu Zima/Lato.

NASTAWY CO1, NASTAWY CO2

Po wybraniu funkcji Nastawy CO1 wyswietlany jest ekran:

0 4 8 12 16 20 24
T.Eko(..)=16"C
T.Kmf (=21 °C
Prg:Tygodniowy
Krzywa:07 COo1

W wierszu T.Eko wyswietlana jest wartos¢ temperatury ekonomicznej (obnizonej) dla obwodu CO1
- niskie stupki w nawiasie sg symbolem tej temperatury.

Zmiany wartosci temperatury ekonomicznej dokonuje sie w nastepujacy sposaéb:
wybraé¢ wiersz T.Eko (przyciski £\, “07 - wybrany wiersz pulsuje),

nacisnaé przycisk [OK_,

przyciskami £, “U7 nastawi¢ pierwsza cyfre temperatury ekonomicznej,

przej$¢ do edyciji drugiej cyfry naciskajac /7,

przyciskami 0., U7 nastawié druga cyfre temperatury ekonomicznej,

nacisnaé [OK aby potwierdzié nowa warto$é temperatury ekonomicznej lub nacisnaé [ESCl aby
porzuci¢ edycje - poprzednia wartos¢ temperatury ekonomicznej nie zostanie zmieniona.

ook wh=

W wierszu T.Kmf wyswietlana jest wartos¢ temperatury komfortowej (normalnej) dla obwodu CO1 -
wysokie stupki w nawiasie sg symbolem tej temperatury. Symbole niskich i wysokich stupkéw
uzywane sg w tym samym znaczeniu na innych ekranach.

Zmiany warto$ci temperatury komfortowej dokonuje sie tak samo jak zmiany temperatury
ekonomicznej.

W wierszu Prg wy$wietlany jest program aktywny dla obwodu CO1. Mozliwe wartosci pola
aktywnego programu to:

m Tygodniowy (aktywny jest program tygodniowy),

m Ferie xx (aktywny jest program Ferie przez xx dni),

m Adaptacja (aktywny jest program adaptaciji).

Zmiany aktywnego programu dokonuje sie naciskajac [OK i ustawiajac przyciskami £, 07
zgdany program.
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Wybranie Tygodniowy spowoduje, ze w wybranym obwodzie (CO1 lub CO2) regulator bedzie
dziatat wedtug programu tygodniowego (patrz Program CO1, Program CO2).

Wybranie programu Ferie spowoduje, Ze regulator w wybranym obwodzie CO bedzie utrzymywat
temperature ekonomiczna. Po wyborze programu Ferie nalezy dodatkowo wprowadzi¢ liczbe
okreslajacy przez ile dni program Ferie bedzie aktywny (od 00 do 99). Po uptywie xx dni
automatycznie zostanie uruchomiony program tygodniowy. O ile zaprogramowana zostanie warto$¢
00, program Ferie bedzie aktywny az do recznej zmiany na inny.

Wybranie Adaptacja spowoduje uruchomienie programu adaptacji czyli automatycznej korekty
krzywej grzania. Adaptacja jest uruchamiana, jezeli temperatura zewnetrzna jest nizsza od 8°C.
Drugim warunkiem koniecznym do uruchomienia adaptacji jest obecnos¢ czujnika temperatury
wewnetrznej. Program adaptacji dziata przez kilka godzin utrzymujac w pomieszczeniu z czujnikiem
wewnetrznym temperature 20°C. Podczas dziatania programu adaptacji nastawy zdalnego
sterowania sg ignorowane. W pomieszczeniu wzorcowym nalezy w czasie procesu adaptacji
zachowac normalne warunki - nie otwieraé okien, wytaczy¢ dodatkowe zrédta ciepta.

W wierszu Krzywa wys$wietlany jest numer krzywej grzania, wedtug ktorej dziata regulacja w
wybranym obwodzie (CO1 lub CO2). Kazdy z obiegéw CO ma wtasng krzywa grzania. Krzywa
moze by¢ dobierana recznie lub automatycznie przez uruchomienie programu adaptacji.
Zmiany numeru krzywej dokonuije sie naciskajac [OK_ przy mrugajacym wierszu Krzywa i
ustawiajac przyciskami £, “U7 nowy numer krzywej. Naciéniecie przycisku [OK] powoduje
zapamietanie nowego numeru krzywej. Naci$niecie przycisku [ESEl powoduje porzucenie edycji.

Zestaw krzywych do wyboru przedstawia rysunek:

TWi[OC] 130 >15
~
120 (14
£13
110 _12
11
100 ;40
9 [ 9
£8
80 F7
70 8
-5
60 4
50 =g T
40 |1 T
30 [T

20 .
20-16-12 -8 4 0 4 8 12 16 20 Tzew[°C]

Krzywe o numerach od 0 do 3 sg przeznaczone dla ogrzewania podtogowego, krzywe o numerach
od 4 do 15 dla uktadéw grzejnikowych.
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NASTAWY CWU

Funkcja Nastawy CWU powoduje wyswietlenie ekranu:

0 4 8 12 16 20 24
T.Eko(..)=10 "C
T.Kmf (=52 °C
Prg:Tygodniowy
CWU

Funkcja umozliwia zmiane nastaw zwigzanych z obwodem CWU, w tym:
m wartosci temperatury ekonomicznej (obnizonej) wody w zasobniku,
m warto$ci temperatury komfortowej (normalnej) wody w zasobniku.

Nastawy te zmienia sie w ten sam sposéb jak odpowiadajace im nastawy w obwodach CO1 i CO2.

@ W okresach obowigzywania temperatury ekonomicznej, pompa cyrkulacji CWU jest wytagczona.

W wierszu Prg wy$wietlany jest aktywny program CWU. Mozliwe wartosci pola aktywnego
programu to:

m Tygodniowy (aktywny jest program tygodniowy),

m Ferie xx (aktywny jest program Ferie przez xx dni),

m Dezynfekcja (aktywny jest program dezynfekcji zasobnika CWU).

Zmiany aktywnego programu dokonuje sie naciskajac [OK i ustawiajac przyciskami £\, 07
zadany program.

Wybranie Tygodniowy spowoduje, ze ciepta woda bedzie przygotowywana zgodnie z programem
tygodniowym CWU (patrz Program CWU).

Wybranie programu Ferie spowoduje, Ze regulator bedzie utrzymywat w zasobniku CWU
temperature ekonomiczng. Po wyborze programu Ferie nalezy dodatkowo wprowadzi¢ liczbe
okreslajaca przez ile dni program Ferie bedzie aktywny. O ile zaprogramowana zostanie wartos¢
00, program Ferie bedzie aktywny az do recznej zmiany na inny.

Wybranie programu Dezynfekcja spowoduje podgrzanie wody w zasobniku do 70°C i utrzymanie
tej temperatury przez 1 godzine. Program dezynfekcji dziata nie dtuzej niz 2 godziny. W czasie
dezynfekcji pompa cyrkulacji CWU jest wytaczona.

Program dezynfekcji najlepiej uruchamia¢ w okresach, kiedy ciepta woda nie jest wykorzystywana.

@W czasie dzialania programu dezynfekcji i po jego zakonczeniu woda w zasobniku ma
wysoka temerature. Nalezy w tym czasie zachowaé szczegdlng ostroznosé podczas
korzystania z cieptej wody - grozi niebezpieczenstwo poparzenia!
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PROGRAM CO1, PROGRAM CO2, PROGRAM CWU

Funkcje te umozliwiajg wyswietlenie i zmiane programéw tygodniowych dla obwodéw CO1, CO2 i
CWU. Ekrany zwigzane z funkcjg Program CO1 przedstawiono nize;j.

0 4 8 12 16 20 24
I | | I || |(]7) M—
M.05:30 07:45
M.14:15 23:00
COl Pn-Pt 3
|w la
0 4 8 12 16 20 24
I |1 11171117117 — s
1?07:30 23:30
bdl éo . 2 2
A\ 4 la
0 4 8 12 16 20 24

1{08:00 2230
CO1 Ni '

Program tygodniowy kazdego z obiegéw CO i CWU sktada sie z programu na robocze dni tygodnia
(Pn-Pt), programu soboty (So) i programu niedzieli (Ni). Dla kazdego z tych programéw mozna
okresli¢ jeden lub dwa przedzialy czasowe z temperaturg komfortowg - stupek wysoki. W
pozostatych okresach doby bedzie obowigzywaé temperatura ekonomiczna (obnizona) - stupek
niski.

Czasy poczatku przedziatéw z temperaturg komfortowa i ekonomiczng mozna wprowadzaé z
dokfadnoscig do 15 minut.

W pierwszej linii ekranu wyswietlana jest interpretacja graficzna programu. Naciskajac przyciski
A\ U7 (podpowiedz na ekranie) mozna przemieszczaé sie miedzy ekranami z programami Pn-
Pt, So i Ni.

W drugiej linii ekranu wyswietlane sg czasy poczatku i konca pierwszego przedziatu z temperaturg
komfortowa. W trzeciej linii ekranu wyswietlany jest czas poczatku i konca drugiego przedziatu z
temperaturg komfortowa.

Rozpoczecie edycji wybranego programu dokonuije sie po przyci$nieciu przycisku [OKI. Kursor
(pulsowanie) przenosi sie na pole godzin poczatku pierwszego przedziatu temperatury komfortowe;j:

Naciskajac przyciski 40, 07 zmienia sie o 1 warto$¢ pola godzin (dziata repetycja przy

nacisnietym ciggle przycisku). Nacisniecie przycisku D spowoduje przejscie do edycji pola minut.
Naciskajac przyciski <40, zmienia sie warto$¢ tego pola skokowo co 15 minut.

Po ustawieniu wtasciwej wartosci i nacisnieciu przycisku [OK] kursor przesuwany jest na nastepne
pole.

W ten spos6b mozna wprowadzi¢ czasy poczatku i konca przedziatow z temperaturg komfortowa.

Akceptacja wartosci poczatkowej pola czasu (znaki --:--) oznacza ,brak zmiany do konca doby”.
Edycja pozostatych pél jest w zwigzku z tym pomijana.

Domyslnie od pétnocy obowigzuje temperatura ekonomiczna.

Naciéniecie przycisku [OK. po wprowadzeniu czasu konca drugiego przedziatu powoduje
zakonczenie edycji i oczekiwanie regulatora na potwierdzenie wprowadzonego programu - pulsuje
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interpretacja graficzna programu. Naci$niecie przycisku [OK" w tym stanie spowoduje zapamietanie
nowego programu i powr6t kursora na pole wyjsciowe (Pn-Pt, So lub Ni).

Zakonczenie edycji nastepuje rowniez po nacisnieciu [OK] na polu zawierajacym --:--.

Naci$niecie przycisku [ESC w dowolnym momencie edycji programu powoduje powrét kursora na
pole wyj$ciowe bez zmiany programu.

Zaakceptowanie programu dobowego w postaci wyjsciowej:

0 4 8 12 16 20 24

oL T
Mo--:-- -
CO1 Pn-Pt !

(FoK] bez wprowadzenia czasu) oznacza, ze przez catg dobe zaprogramowano temperature
ekonomiczna.

Program:
0 4 8 12 16 20 24
-~
.08:00 --:--
L% - - -- -
CO01 Pn-Pt ¥

oznacza, ze od pétnocy do godziny 8:00 obowigzuje temperatura ekonomiczna a przez pozostatg
czesc¢ doby temperatura komfortowa.

Utrzymanie przez catg dobe temperatury komfortowej zapewnia program:

0 4 8 12 16 20 24

Program tygodniowy CO2 obstuguje sie w ten sam sposaéb.

Obstuga programu CWU jest taka sama jak obstuga programéw CO. Program CWU okresla
dodatkowo okresy pracy pompy cyrkulacyjnej. W okresach obnizonej temperatury CWU pompa
cyrkulacyjna jest wytaczona, w okresach temperatury komfortowej jest zatgczona.
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ZEGAR | TRYB

Wybranie funkcji Zegar i tryb powoduje wySwietlenie ekranu:

0 4 8 12 16 20 24
Czas: 22:32
Dzien: Pt

Tryb: Zima

Z/L: 18 °C 4

Peina lista parametrow na ekranie Zegar i tryb zawiera:
Czas,

Dzien,

Tryb,

ZIL,

Modem,

Tel

W wierszu Czas wyswietlany jest aktualny czas.
W wierszu Dzien wyswietlany jest aktualny dzieh tygodnia.
Czas i dzien tygodnia podlegaja edycji po nacisnieciu przycisku [OK" na wybranej pozycji.

Pole Tryb moze przyjmowaé wartosci:
m Zima,
m Lato,
= Auto.

Wybranie Zima lub Lato spowoduje prace regulatora w tym trybie niezaleznie od temperatury
zewnetrznej (reczny wybor trybu).

Wybranie Auto spowoduje, ze regulator bedzie automatycznie zmieniat tryb pracy w zaleznosci od
temperatury zewnetrznej (Srednia dtugoterminowa) i zdefiniowanej w czwartym wierszu temperatury
progu Zima/Lato (wiersz ZIL).

Aktualny tryb pracy regulatora i sposdb wyboru tego trybu jest wyswietlany na gtdbwnym ekranie
regulatora. Mozliwe wartosci pola tego ekranu oraz ich interpretacje zawiera tabela:

Pole tryb Interpretacja

LATO(R) Recznie wybrany tryb LATO (LATO obowigzuje bez wzgledu na
to, jaka jest temperatura zewnetrzna).

LATO(A) Tryb LATO wybrany automatycznie.

LATO(*) Recznie wybrany tryb LATO. Gwiazdka (*) sygnalizuje, ze
temperatura zewnetrzna spadta ponizej 3°C (realizowany jest
tryb OCHRONA) .

ZIMA(R) Recznie wybrany tryb ZIMA (ZIMA obowigzuje bez wzgledu na to,
jaka jest temperatura zewnetrzna).

ZIMA(A) Tryb ZIMA wybrany automatycznie.

Pole Z/L zawiera temperature progu Zima/Lato. Jezeli w polu Tryb wybrano AUTO, to regulator
bedzie automatycznie wybierat tryb pracy ZIMA lub LATO w zaleznosci od dtugoterminowej Sredniej
temperatury zewnetrznej i wartosci temperatury progu Zima/Lato.

Pole Modem moze przyjmowac wartosci Tak lub Nie. Jezeli regulator jest podtaczony do modemu
nalezy ustawi¢ Tak. Po wyborze opcji Tak regulator sprawdza obecnos¢ modemu i jezeli modem
faktycznie jest podtgczony i ma wiaczone zasilanie obok wartosci Tak pojawia sie dwucyfrowy
identyfikator regulatora dla potrzeb komunikacji. Znajomos$¢ identyfikatora jest konieczna dla
komunikacji z regulatorem za posrednictwem modemu.

Przy braku modemu regulator nie pozwala na wybor opcji Tak.

Pole Tel zawiera numer telefonu alarmowego. Regulator podigczony do modemu bedzie
automatycznie zgtaszat sytuacje awaryjne telefonujgc pod numer okreslony w tym polu. Jezeli
uzytkownik nie chce korzystac z tej funkciji, pole to nalezy pozostawic puste.
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DIAGNOSTYKA

Ekran Diagnostyka zawiera liste testowanych elementéw uktadu regulacji oraz informacje o stanie
kazdego z nich. W zalezno$ci od konfiguracji regulatora lista moze zawiera¢ mniej lub wiecej
elementow ze zbioru:

Czujnik(i),
Kociof,
Obwod CO1,
Obwod CO2,
Obwod CWU.

Kazdemu elementowi odpowiada stan OK (element sprawny) lub ERR (element niesprawny). Jezeli
stan jednego lub wiecej elementéw ma stan ERR, dioda regulatora swieci w kolorze czerwonym. Po
wyswietleniu ekranu Diagnostyka nalezy postepowac zgodnie z zaleceniami w ponizszej tabeli:

Diagnoza Prawdopodobne przyczyny Sposob postepowania
Czujnik(i) ERR | B zwarcie lub przerwa w potaczeniu z | Sprawdzi¢ potaczenia z
czujnikiem, czujnikiem,
B uszkodzenie czujnika, sprawdzi¢ rezystancje czujnika.

B uszkodzenie wewnetrzne toru
pomiarowego.

Nalezy wyswietli¢ ekran Temperatury i

stwierdzi¢, ktory tor pomiarowy (czujnik)

jest uszkodzony.

Kociot ERR | W brak paliwa, Sprawdzi¢ nastawe termostatu
B zbyt niska nastawa termostatu kotta, | kotta, stan paliwa, stan lampki
B awaria palnika, sygnalizujgcej awarie palnika, stan
B zadziatanie zabezpieczenia palnika, |STB. Sprawdzi¢, czy palnik dziata
B uszkodzenie wyjscia sterujacego w trybie sterowania recznego i w
palnikiem. funkcji Test.
Obwdd CO1 ERR | B niewtasciwe podigczenie lub Sprawdzi¢ dziatanie sitownika,
niesprawnos¢ sitownika zaworu zaworu i pompy w funkcji Test.

mieszajacego CO1,

B niewtasciwa instalacja zaworu
mieszajgcego,

B niesprawnos¢ pompy obiegowej
COf1,

B uszkodzenie jednego z wyj$¢
sterujgcych sitownikiem lub pompa.

Obwod CO2 ERR | W jak wyzZej lecz dla CO2 jak wyzej
Obwod CWU ERR | B niesprawno$¢ pompy tadujacej Sprawdzi¢ nastawe termostatu
Cwu, kotta, sprawdzi¢ dziatanie pompy
B uszkodzenie wyjscia sterujgcego tadujacej w funkcji Test.
pompa tadujagcg CWU.

@ Sygnalizacja niesprawnosci w obwodzie CWU wystepuje w uktadach z matowydajnym

wymiennikiem w sytuacji, gdy po wyczerpaniu cieptej wody z zasobnika przez dtuzszy czas
temperatura wody w zasobniku jest daleka od zadanej. Po osiggnieciu zadanej temperatury w
zasobniku sygnalizacja niesprawnosci obwodu CWU zostanie wytgczona.
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O—=TEST

Funkcja Test umozliwia sprawdzenie poprawnego dziatania urzadzen kottowni (pomp, palnika,
sitownikdw mieszaczy). Uruchomienie tej funkcji powoduje wytaczenie wszystkich urzadzen i
wyswietlenie ekranu:

0 4 8 12 16 20 24

TEST WYJSC

Wyjscie nr 1:WYLH
:

Naciskajac strzatki £, 07 mozna zmienia¢ numer wyjécia. Naciénigecie przycisku [OK]
spowoduje zataczenie wyjécia (zmiana stanu na ZALt.). Nacis$niecie przycisku [ESCl spowoduje
wytgczenie wyjécia (zmiana stanu na WYL).

Powrét do menu przyciskiem [ESCl powoduje przywrécenie normalnej pracy urzadzenia.

Numeracja wyj$¢ w funkcji Test jest zgodna z ich kolejnoscig na schematach elektrycznych, tzn.:
pompa obiegowa CO1,

pompa obiegowa CO2,

otwieranie mieszacza CO1,

zamykanie mieszcza CO1,

pompa podmieszania (uktad U0, U1, U2) lub otwieranie mieszacza CO2 (uktad U3),
pompa cyrkulacji CWU (uktad U0, U1, U2) lub zamykanie mieszacza CO2 (uktad U3),
pompa tadujgca CWU,

| stopien palnika,

Il stopienh palnika.

©CoO~NOOGORARWN-=-

@ Zatagczenie w funkcji Test Il stopnia palnika nie spowoduje zapalenia sie palnika (Il stopien
zapala sie tylko wtedy gdy dziata | stopien). Efektem bedzie wytacznie zadziatanie
odpowiedniego przekaznika styszalne jako wyrazny klik i zwarcie zaciskéw 28, 29.
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0—= PARAMETRY CO/CW

Lista parametréow CO/CW zawiera:

m t_zalpCW - zwioka zatgczenia pompy tadujacej CWU w lecie; parametr moze przyjmowac
wartosci od 0 do 19 minut i okre$la czas potrzebny na nagrzanie kotta przed uruchomieniem
pompy tadujgcej CWU,

m t_wylpCW - wybieg pompy tadujacej CWU; parametr moze przyjmowaé wartosci od 0 do 19
minut i okresla czas potrzebny na roztadowanie pojemnosci cieplnej kotta,

m AT_CW - przewyzszenie temperatury kotta w stosunku do zadanej temperatury CWU podczas
tadowania zasobnika CWU; parametr moze przyjmowac¢ wartosci od 0°C do 49°C,

m Hist. CW - histereza regulacji CWU; parametr moze przyjmowac¢ wartosci od 0°C do 19°C.
Histereza o wartosci 4°C oznacza, ze tadowanie zasobnika rozpocznie sie przy spadku
temperatury CWU o 2°C ponizej zadanej i zakonczy sie przy wzroscie temperatury CWU o 2°C
powyzej zadanej,

m  Prior.CW - priorytet CWU; moze przyjmowa¢ wartosci TAK lub NIE. TAK oznacza, ze w czasie
tadowania zasobnika zawory mieszajgce obwoddw CO zostang zamkniete. Jezeli wartosé tego
parametru jest NIE, zasilanie obwodéw CO z mieszaczami odbywa sie réwnolegle z fadowaniem
zasobnika CWU. Pompa obiegowa obwodu CO bez mieszacza jest wylaczana przy
podgrzewaniu CWU niezaleznie od wartosci tego parametru,

m Pr.och.kot - priorytet ochrony kotta; moze przyjmowac¢ wartos¢ TAK lub NIE. Ustawienie
wartosci TAK powoduje:

» przy S7=ON (wtgczona kontrola powrotu) zamkniecie zaworéw mieszajgcych obwodéw CO i
wylaczenie pompy tadujacej CWU przy spadku temperatury powrotu ponizej zadanego
minimum,

e przy S7=0FF (brak kontroli powrotu) zamkniecie zaworéw mieszajgcych obwodéw CO i
wylaczenie pompy fadujacej CWU przy spadku temperatury kotta ponizej minimum.

@ Ustawienie wartosci Pr.och.kot TAK przy S7=ON w uktadzie bez pompy podmieszania
moze spowodowacé zablokowanie instalacji (brak elementu wykonawczego dla kontroli
powrotu).

m t_mixCO1 - przerwa miedzy krokami sitownika CO1 w sekundach; parametr moze przymowac
wartosci od 0 do 19 i oznacza czas przerwy miedzy krokami sitownika. Diugos¢ kroku sitownika
jest stata i wynosi 2 sekundy,

m t_mixCO2 - przerwa miedzy krokami sitownika CO2 w sekundach (interpretacja jak wyzej lecz
dla CO2),

m T_maxCO1 - maksymalna temperatura wody instalacyjnej CO1; parametr moze przyjmowac
wartosci od 0°C do 99°C. Parametr jest istotny w uktadach ogrzewania podtogowego, gdzie
temperatura wody w instalacji nie powinna przekracza¢ 40-50°C,

m T_maxCO2 - maksymalna temperatura wody instalacyjnej CO2 (interpretacja jak wyzej lecz dla
CO02),

m Kor.CO1 - wspétczynnik korekcji dla CO1; parametr moze przyjmowac¢ wartosci od 0 do 9.
Dziatanie korekciji jest nastepujace:

Tzadwi1’=Tzadwi1 + Kor.CO1*(Tzadwe1-Twe1)
gdzie:
e Tzadwi1’ - temperatura zadana wody instalacyjnej CO1 po korekcji,
e Tzadwi1 - temperatura zadana wody instalacyjnej CO1 przed korekcja,
« Tzadwe1 - zadana temperatura wewnetrzna dla CO1,
« Twe1 - zmierzona temperatura wewnetrzna dla CO1.

Korekcja powoduje szybsze nagrzewanie pomieszczen przy zmianie temperatury zadanej z
ekonomicznej na komfortowg oraz dtuzsze postoje kotta przy zmianie temperatury z komfortowej
na ekonomiczng. Dynamika zmian zalezy od wartosci parametru Kor.CO1,
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m Kor.CO2 - wspétczynnik korekcji dla CO2 (interpretacja jak wyzej lecz dla CO2),

m Typ bud. - typ budynku i instalacji; parametr moze przyjmowa¢ wartosci: lekki, ciezki, Sredni.
Parametr ma wptyw na dziatanie programu adaptacji. Dla budynkéw o matej bezwtadnosci
(szybko sie nagrzewaja) nalezy nastawia¢ lekki, dla budynkéw o duzej bezwtadnosci (powoli sie
nagrzewaja) nalezy nastawiac ciezki. Typ sredni dotyczy przypadkéw posrednich.

Powyzsza lista jest maksymalnym zestawem parametrow (uktad U3).

O—= PARAMETRY KOTLA

Lista parametréw zwigzanych ze sterowaniem kottem jest nastepujaca:
m t_zal2st - opdznienie zatgczenia Il stopnia palnika; parametr moze przyjmowa¢ wartosci od 0 do
19 minut (interpretacja nizej),

m t_wyHst - opdznienie wytaczenia | stopnia palnika; parametr moze przyjmowaé wartosci od 0 do
19 minut; interpretacje parametrow t_zat2st i t_wylst przedstawia rysunek:

| przebieg temperatury
prog kotta w czasie

wyt.
T
__ Teadiotla _ ___ 2R
\ 1 strefa histerezy
1
1
1
1

prég

T
zat. ]

|

I
! 1 zatgczony | stopien

1 1
1 1

| 1

1 f
| >, Ln gl
t_zaf2st t wyltst

1
zatgczony |l stopief

czas

>

Jezeli temperatura kotta jest w strefie histerezy, ilos¢ zatgczonych stopni nie zmienia sie.
Szerokos$¢ strefy histerezy (odlegtos¢ miedzy progiem zatgczenia i wytaczenia) zmienia sie w
zaleznosci od obcigzenia. Dynamiczna zmiana histerezy pozwala zredukowaé ilos¢ zatgczen
palnika. Parametry t_zal2st i t_wylst pojawiajg sie wylacznie w konfiguracjach z kottem
(S8=0ON) i palnikiem dwustopniowym (S5=0ON),

m T_minkot - minimalna temperatura kotta; parametr moze przyjmowac¢ wartosci od 0°C do 99°C.
Parametr T_minkot pojawia sie wtedy, gdy S7=OFF (brak kontroli powrotu).

m  T_minpow - minimalna temperatura powrotu; parametr moze przyjmowac¢ wartosci od od 0°C
do 99°C. Spadek temperatury powrotu ponizej T_minpow spowoduje zatagczenie pompy
podmieszania. Moze rowniez spowodowac¢ zamkniecie zawordw mieszajacych i wytgczenie
pompy tadujacej CWU przy ustawionym priorytecie ochrony kotta. Parametr pojawia sie przy
S7=0ON w uktadach UO, U1, U2.

Parametry majg wptyw na jako$¢ i dynamike regulacji oraz ekonomike pracy kotta. Wtasciwe
ustawienie parametréw wymaga wiedzy i doswiadczenia, ktdrych nie ma przecietny uzytkownik. Z
tego wzgledu dostep do parametréw jest mozliwy wytacznie w trybie SERWIS.
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PRACA RECZNA

Po przestawieniu przetacznika rodzaju pracy w pozycije ,reka”, wyjscia regulatora przyjmuijg stany:

pompa obiegowa CO1 zatgczona
pompa obiegowa CO2 zatgczona
sitownik mieszacza CO1 pozostaje w ostatnim potozeniu
sitownik mieszacza CO2 otwiera sie
pompa podmieszania zatgczona
pompa cyrkulacji CW wylaczona
pompa tadujgca CW zatgczona
| stopien palnika zatgczony
Il stopien palnika zatgczony

Temperaturg zasilania (kotta) mozna sterowac przez zmiane nastawy termostatu regulacyjnego
kotta. Temperature wody w obiegach grzewczych z mieszaczami ustala sie przez reczne ustawienie
mieszaczy w odpowiednich potozeniach. Mozliwos¢ indywidualnego wytgczania pomp nalezy
przewidzie¢ podczas projektowania instalacji elektrycznej kottowni (indywidualne wytaczniki).

=== PRZEJSCIE DO TRYBU SERWIS

Przejsécie do trypu SERWIS odbywa sie po kolejnym naciénieciu strzatek 40, D v, Q podczas
wyswietlania gtbwnego ekranu. Ekran powinien zmienic sie na:

0 4 8 12 16 20 24

TRYB SERWISOWY
HASt0 0000

Po wprowadzeniu hasta (4 cyfry) przycisnaé [OK. Widocznym efektem przejscia do trypu SERWIS
jest mruganie diody regulatora. Powrét do trybu UZYTKOWNIK odbywa sie samoczynnie po 10
minutach od ostatniego nacisniecia przycisku lub po ponownym nacisnieciu strzatek w tej samej
kolejnosci.

= INTERFEJS KOMUNIKACYJNY

Regulatory produkowane sg z interfejsem RS232 lub RS485 (do wyboru). Jezeli w zamdwieniu nie
zadysponowano RS485, standardowo dostarczany jest regulator z interfejsem RS232.

Do taczenia regulatora wyposazonego w interfejs RS232 z komputerem stosuje sie kable
potaczeniowe RX910-Kk232-9 lub RX910-Kk232-25.

™~
c e | S
£ 2lg®| @
Tx o Tx [ : &
Rx g Rx | el &
2 e 2
nd g Gnd 1 7_:. 3
g I
: L

kabel RX910-Kk232-9 kabel RX910-Kk232-25 :’

e
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Do taczenia regulatora wyposazonego w interfejs RS232 z modemem stosuje sie kable
potaczeniowe RX910-Km232-9 lub RX910-Km232-25.

[~~~

*
Tx c Tx 2ec| 5
a —te o
Rx o Rx o: 54
. © ° ©
nd———— 2|3 Gnd Lelg
£ .| £
© A ©
X o®| X
g S

kabel RX910-Km232-9 kabel RX910-Km232-25 |[qo®

Przy taczeniu dwoéch regulatorow z interfejsem RS232 potaczenia nalezy dokona¢ dwuzytowym
przewodem w ekranie (ekran stanowi potaczenie miedzy pinami Gnd) jak na rysunku:

sl <k

Gndj LGnd

Interfejs RS485 jest wykorzystywany przy faczeniu kilku regulatoréw w rozlegtym uktadzie
sterowania na odlegtos¢ do 1000m. Potaczer nalezy dokonac jak na rysunku:

Ao e A - e A------- A
1009[: | Ul o} { U_[‘l_ Emog

Potaczen na odlegtosci powyzej 2m nalezy dokonywac ekranowang skretka.

@ Ekran nalezy w jednym punkcie potaczy¢ z najblizszym zaciskiem PE.

STEROWANIE REGULATOREM PRZEZ TELEFON

Sterowanie regulatorem przez telefon jest mozliwe po podtaczeniu regulatora do linii telefonicznej
za posrednictwem modemu z funkcjg voice.

@ Nie wszystkie modemy z funkcjg voice dobrze wspétpracuja z regulatorem. Sprawdzone pod
tym wzgledem modemy znajduja sie w ofercie FRISKO.

Regulator powinien by¢ wyposazony w facze RS232. Przetgcznik S1 nalezy ustawi¢ w pozycji OFF,
przetacznik S2 nalezy ustawi¢ w pozycji ON (SLAVE1). Sposdéb podtaczenia regulatora do modemu
przedstawia rysunek:

RX910-SMART
SLAVE1)

i

RS232

modem | linia telefoniczna

kabel RX910-Km232-25

zasilanie modemu
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Po potaczeniu modemu do linii telefonicznej i wtgczeniu zasilania modemu nalezy na ekranie Zegar
i tryb ustawi¢ Modem: Tak, a nastepnie wprowadzi¢ w tym samym wierszu identyfikator regulatora.
Jezeli uzytkownik chce, zeby po stwierdzeniu awarii regulator zgtosit awarie, w wierszu Tel:
powinien wpisa¢ numer telefonu alarmowego. Po wykonaniu tych czynnosci regulator jest gotowy
do telefonicznego przyjmowania zlecen. Po wybraniu numeru, pod ktérym zainstalowano modem,
regulator zgtasza sie po pigtym dzwonku trzema krétkimi tonami i oczekuje na podanie
identyfikatora.
Nalezy wtedy na klawiaturze telefonu (dziatajacego w systemie tonowym !) wybraé:

#88xx#

gdzie xx jest wprowadzonym w wierszu Modem: identyfikatorem regulatora.
Jezeli identyfikator zostat podany prawidtowo, regulator potwierdza to trzema krétkimi tonami i
oczekuje na polecenia. Jezeli nie (jeden diugi ton), nalezy powtorzyé sekwencije:

88xx#.

Po trzech nieudanych prébach regulator roztaczy potaczenie.

Tabela ponizej zawiera kody rozkazéw realizowanych przez regulator.

Kod Interpretacja

00# Ustaw tryb ZIMA

01# Ustaw tryb LATO

02# Ustaw tryb AUTO

03# Ustaw program Ferie, 00 dni dla CO1
04# Ustaw program Tygodniowy dla CO1
05# Ustaw program Ferie, 00 dni dla CO2
06# Ustaw program Tygodniowy dla CO2
07# Ustaw program Ferie, 00 dni dla CWU
08# Ustaw program Dezynfekcja dla CWU
09# Ustaw program Tygodniowy dla CWU
10xx# Temperatura ekonomiczna =xx dla CO1
11xx# Temperatura komfortowa =xx dla CO1
12xx# Temperatura ekonomiczna =xx dla CO2
13xx# Temperatura komfortowa =xx dla CO2
14xx# Temperatura ekonomiczna =xx dla CWU
15xx# Temperatura komfortowa =xx dla CWU

W rozkazach o kodach od 10 do 15, xx jest wartoscig odpowiedniej temperatury.

Przyjecie polecenia regulator potwierdza trzema krotkimi tonami. Jezeli rozkaz nie zostat
rozpoznany, regulator sygnalizuje to jednym dtugim tonem.

WIZUALIZACJA | ZDALNY NADZOR

Realizacje tych funkcji zapewniajg pakiety programowe smart_view i smart_com.

Pierwszy z nich umozliwia wizualizacje i nadzér nad pojedynczym regulatorem potagczonym kablem
RX910-Kk232-9 lub RX910-Kk232-25 z komputerem. Pakiet jest dostepny nieodptatnie na stronie

internetowej http://www.frisko.com.pl (na koricu karty katalogowej regulatora RX910-SMART w

postaci spakowanego pliku smart_v.zip).

Pakiet smart_com umozliwia wizualizacje i nadzér nad regulatorami podtgczonymi do linii
telefonicznej za posrednictwem modemow. Uruchomienie pakietu wymaga zainstalowania klucza
zabezpieczajgcego oprogramowanie w gniezdzie portu drukarki.

@ Pakiety smart_view i smart_com pracuja pod kontrolg systeméw operacyjnych Windows
9x. Nie pracuja pod kontrolag nowszych wersji systemu Windows.
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WARTOSCI POCZATKOWE PARAMETROW

Po kazdej zmianie potozenia jednego z przetgcznikéw konfiguracji regulator wykonuje RESET.
Powoduje to ustawienie wartosci poczatkowych parametréw regulatora zgodnie z ponizsza tabela:

Pozycja menu | Parametr Wartos¢ poczatkowa
Zegar i tryb Czas 00:00
Dzien tygodnia Pn
Tryb AUTO
Z/L 18°C
Modem NIE
Tel:
Nastawy CO1, | T.Eko 17°C
Nastawy CO2 [ T.Kmf 20°C
Prg Tygodniowy
Krzywa 6
Program CO1, |Jednakowe programy
Program CO2 | dobowe dla CO1 i 0 4 8 12 16 20 24
CO2 i dla wszystkich | [lkeas= o=
dni tygodnia, tzn. Pn- M.05:00 22:00
Pt, So, Ni Mm--:-- -——--
temperatura
(komfrc))rtowa od 05:00 CO1 Pn-Pt .4
do 22:00)
Nastawy CWU | T.Eko 10°C
T.Kmf 50°C
Prg Tygodniowy

Program CWU

Jednakowe programy

dobowe CWU dla 0 4 8 12 16 20 24
wszystkichdni || kea=- -
tygodnia, tzn. Pn-Pt, |{.Il.05:00 22:00
So, Ni (temperatura .--:-- —— e - -
komfortowa od 05:00 -
do 22.00) CO01 Pn-Pt 3
Parametry t zalpCW 1 min
Cco/CwW
i t_wylpCW 3 min
AT CW 20°C
Hist.CW 4°C
Prior.CW NIE
Pr.och.kot NIE
t mixCO1 2 sek
t mixCO2 2 sek
T_maxCO1 90°C
T_maxCO2 90°C
Kor.CO1 0
Kor.CO2 0
Typ bud. lekki
Parametry kotta |t zal2st 5 min
=3 t wyt1st 2 min
T_minkot 45°C
T_minpow 35°C
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PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

Zasilanie 230V/50Hz 4,5VA

Temperatura otoczenia od +5°C do +40°C

llos¢ wejs¢ pomiarowych 10

Czujniki temperatury KTY81-210

Zakresy pomiarowe od -29°C do +95°C

Btad odczytu temperatury +1°C

Wyjscia sterujagce 9 wyjs¢ przekaznikowych
Obcigzalnos¢ wyjsc 200VA/230V

Histereza regulaciji kotta zmienna w zakresie od 5°C do 10°C

Histereza regulacji pokojowej 1°C
Strefa nieczuto$ci mieszacza 2°C

Wymiary (mm) 144x96x85
Klasa ochronnosci Il

Stopien ochrony IP40
SLOWNICZEK

Minimalna temperatura kotta - ponizej tej temperatury w komorze spalania zachodzg niekorzystne
zjawiska (m.in. kondensacja, korozja). Minimalng temperature kotta okre$la producent, zwykle
wynosi ona ok. 50°C. Aby utrzymac¢ minimalng temperature kotta stosowane sa réznego rodzaju
mechanizmy, m.in. wytagczanie pomp w obwodach CO i CWU lub zamykanie zaworéw mieszajgcych
CO w czasie nagrzewania kotfa.

Minimalna temperatura powrotu - regulacja temperatury powrotu pozwala unikng¢ naprezen
spowodowanych duzg réznicg temperatur miedzy wodg wptywajacg do kotta a materiatem z ktérego
zbudowany jest kociot. Ponadto zapewnienie minimalnej temperatury powrotu automatycznie
zapewnia spetnienie wymagan zwigzanych z minimalng temperaturg kotta. Dla utrzymania
minimalnej temperatury powrotu stosuje sie m.in. pompy podmieszania.

Krzywa grzania - krzywa okreslajgca zalezno$¢ miedzy temperaturg zewnetrzng (Tzew) i
temperaturg wody w instalacji CO (Twi) zapewniajaca utrzymanie temperatury wewnetrznej (Twe)
na poziomie 20°C. Ksztatt krzywej grzania zalezy od stopnia izolacji $cian, szczelnosci okien,
wydajnosci i powierzchni grzejnikow, szybkosci przeptywu czynnika grzewczego itd.

Jezeli zadana temperatura wewnetrzna (wynikajaca z programu regulacji) jest nizsza lub wyzsza od
20°C, wymagana temperatura wody instalacyjnej odczytywana jest z odpowiednio przesunietej
krzywej:
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80 6

70 [ &~
60
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30
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%\
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20
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Pompa tadujagca CWU - pompa wymuszajgca przeptyw gorgcej wody kottowej przez wymiennik
CWU. Najczesciej wymiennik ten ma posta¢ wezownicy umieszczonej w zasobniku CWU. W czasie
dziatania pompy tadujacej temperatura kotta jest podnoszona do wysokiej temperatury po to, zeby
szybko podgrzaé¢ wode w zasobniku.

Pompa cyrkulacji CWU - pompa wymuszajgca powolny obieg w instalacji cieptej wody. Dzieki tej
pompie ciepta woda jest dostepna natychmiast po odkreceniu czerwonego kurka baterii. Dziatanie
pompy cyrkulacji CWU wigze sie ze stratami ciepta. Dlatego przewody CWU powinny by¢ dobrze
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izolowane, a w okresach, kiedy uzywanie cieptej wody jest mato prawdopodobne pompa cyrkulaciji
CWU powinna by¢ wytaczona.

Priorytet CWU - dziatanie priorytetu CWU polega na wytgczeniu innych odbiornikéw ciepta na czas
tadowania zasobnika CWU. W uktadach, w ktérych nie ma mieszaczy w obwodach CO, priorytet
CWU jest konieczny. W przeciwnym razie do grzejnikow poptynetaby woda o wysokiej temperaturze
(do 90°C).

Temperatura wody instalacyjnej - temperatura czynnika grzewczego doptywajacego do
grzejnikdéw lub do obwodu ogrzewania podtogowego. W obwodach z mieszaczem jest to
temperatura wody po zmieszaniu. W obwodach bez mieszacza nie ma potrzeby oddzielnego
pomiaru tej temperatury - jest ona taka sama jak temperatura zrédta ciepta (kotta).

Regulacja pogodowa - na podstawie zmierzonej temperatury zewnetrznej i krzywej grzania
regulator wylicza wymagang temperature wody w instalacji CO. Najczesciej regulacja pogodowa
odbywa sie przez sterowanie sitownikiem zaworu mieszajgcego. W ukfadach bez mieszacza
regulacja pogodowa odbywa sie przez sterowanie temperaturg kotta. Ze wzgledu na ograniczenie
zwigzane z minimalng temperaturg kotta, w obwodach bez mieszacza czesto stosuje sie regulacje
mieszang, pogodowo-pokojows.

Regulacja pokojowa - regulacja temperatury wewnetrznej przez sterowanie iloscig dostarczonego
do grzejnikéw ciepta. Czynnik grzewczy ma stalg temperature (nastawiang najczesciej termostatem
kotta). Regulacja polega na wigczaniu/wytgczaniu pompy obiegowej w zaleznosci od wartosci
temperatury wewnetrznej.

Sitownik zaworu mieszajacego - urzadzenie, ktérego zasadniczym elementem jest silnik
elektryczny z mozliwoscig obracania sie w obu kierunkach, odpowiednia przektadnia oraz wytaczniki
krancowe. Regulator moze za posrednictwem sitownika ustawia¢ mieszadto zaworu mieszajgcego
w potozeniu zapewniajgcym wymagang temperature wody instalacyjnej CO.

Zawor mieszajacy - tréj- lub czterodrogowy zawoér umozliwiajgcy zmieszanie wody goracej (z kotta)
z wodg zimng (powracajaca z instalacji CO) w celu uzyskania w instalacji CO odpowiedniej
temperatury. Dziatanie zaworéw mieszajgcych ilustruje rysunek:

do powrét z do powrét z
instalacji instalacji instalacji instalacji
CO CO CO CO
(woda zmieszana) (woda zimna) (woda zmieszana) (woda zimna)
L 2V
; ; os$ obrotu ; ;
mieszadta
< mieszadto
obrotowe ﬂ
w potozenid
{L 50% J}
Z kotta powrdt Z kotta powrot
(woda goraca) do kotta (woda goraca) do kotfa
(woda zimna) (woda lekko
zZmieszana)
Dziatanie zaworu tréjdrogowego Dziatanie zaworu czterodrogowego

Dzieki zaworom mieszajgcym, w obwodach CO mozna uzyskac¢ stabilng temperature, nizszg niz
temperatura zrédta ciepta. Przy wielu obwodach CO o réznych funkcjach uzytkowych, zawory
mieszajgce umozliwiajg zréznicowanie temperatur w tych obwodach.

Instrukcja obstugi RX910-SMART str. 27 z 27



